LABORATORIUM ELEKTROTECHNIKI I ELEKTRONIKI

Grupa | |  Podgrupa | Numer ¢wiczenia 6
Lp. Nazwisko i imi¢ Ocena Data wykonania

1. ¢wiczenia

2. Podpis prowadzacego

3. zajecia

4. Data oddania

5. sprawozdania

Temat Badanie zasilacza pradu stalego

6.4.1. Badanie zasilacza niestabilizowanego

®
v D1 \D4
0—0
~230V/50Hz
o0—0
\D2 ZIS D3
Zasilacz niestabilizowany =
Rys.6.13. Uklad pomiarowy do badania zasilacza niestabilizowanego
Wykaz przyrzadéw
Oznaczenie Nazwa Typ Klasa Zakresy Numer
Lp. | przyrzadu na przyrzadu przyrzadu i ustroju i doktadno$é¢ pomiarowe fabryczny
schemacie pomiarowego przyrzadu przyrzadu przyrzadu
1. At Autotransformator
2. L1,L2 tacznik dwubiegunowy
3. Osc. Oscyloskop
4. A, Amperomierz
5. Vo Woltomierz
6. vV, Woltomierz
R, Rezystor

Dane pozostalych elementéw pomiarowych

Tab. 1



POMIARY OBLICZENIA
Lp. rodzaj obcigzenia Up Io U, fi kp
prostownika \Y4 A AV Hz _
bez filtru
1. z filtrem typu C
bez filtru
2. z filtrem typu C
bez filtru
3. z filtrem typu C

Opracowanie wynikow:
e na podstawie wynikow pomiarow obliczy¢ wspotczynniki wspotczynnik pulsacji &, oraz
czestotliwos¢ tetnien napigeia wyjsciowego f; z zaleznoSci:
_V2u,
p 9
Uyyo

k

fi=15-q

6.4.2. Badanie charakterystyk statycznych zasilacza stabilizowanego
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Rys. 6.14. Uktad pomiarowy do badania zasilaczy stabilizowanych

Wykaz przyrzadow

Oznaczenie Nazwa Typ Klasa Zakresy Numer
Lp. | przyrzadu na przyrzadu przyrzadu i ustroju i doktadno$¢ pomiarowe fabryczny
schemacie pomiarowego przyrzadu przyrzadu przyrzadu
1. At Autotransformator
2. L1,L2 tacznik dwubiegunowy
3. Osc. Oscyloskop
4. Aot, A2 Amperomierz
5. Vo1,Voi Woltomierz
6. Vo Woltomierz
R, Rezystor
Dane pozostalych elementow pomiarowych




6.4.3 Pomiar charakterystyki zmian napiecia wyjsciowego Up,y w funkcji zmian napiecia
wejsciowego Ugpwe przy stalym obcigzeniu (Uowy=f(Uowe) przy 1y, ~const)

Uowy=f(Uowe) przy I,,, =const

Uwaga! Wyniki pomiaréw a w szczegolnosci napiecie wyjsciowe (Uowy) odczytywacd z
maksymalna rozdzielczoS$cia.

Lwy0=0,2A Tab. 2
1 Stabilizator parametryczny
Uowe | V 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36
UZwy mV
Kk _

P

Obliczenia | Sy -

2 Stabilizator o regulacji ciagltej z uktadem.................
Uowe | V 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36
Pomiary | Uowy| V
UZWy mV
k -

Obliczenia | Sy -

3 Stabilizator o regulacji impulsowej z uktadem.................
Uowe | V 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36
Pomiary | Uowy| V
UZwy mV
k _

Obliczenia | Sy -

Opracowanie wynikow:
e na podstawie wynikow pomiarow obliczy¢ wspotczynniki stabilizacji Sy oraz
wspotczynnik pulsacji &, dla wszystkich badanych uktadow i poréwnac je ze soba,

e na wspdlnym wykresie wspotrzednych narysowac charakterystyki zaleznosci
Uowy=f{Uowe) dla wszystkich badanych uktadow.



6.4.4. Pomiar charakterystyki zmian napigcia wyjsciowego U,,, w funkcji zmian pradu
obciazenia I, przy stalym napi¢ciu wejsciowym (Uowy=f(1yy,) przy Uowe=const)
U, =f(Ipwy) przy Upy.=const
Uwaga! DLA STABILIZATORA PARAMETRYCZNEGO TYLKO DO 1A

Uwaga! Wyniki pomiarow a w szczegolnosci napiecie wyjsciowe (Uwy) odczytywaé
z maksymalng rozdzielczos$cia.

UOwe=2 ov Tab. 3.
1 Stabilizator parametryczny
IOwe A
Pomiary Iowy | A 1
UOwy V
UZwy mV
Obliczenia n %

St -

2 Stabilizator o regulacji ciaglej z uktadem.................
Towe A

Pomiary Iowy | A

UZwy mV

Obliczenia | n %

3 Stabilizator o regulacji impulsowej z uktadem.................
Towe A

Pomiary Iowy | A

UZwy mV

Obliczenia | n %

Opracowanie wynikow:
e na podstawie wynikow pomiaréw obliczy¢ wspdtczynniki stabilizacji S; oraz sprawnosé, dla
wszystkich badanych uktadow i1 porownac je ze soba
ary :Pwy :U0wy'10wy
AUOwy , 7 Pie Upwe Loye
e na wspolnym wykresie wspotrzednych narysowa¢ charakterystyki zaleznosci Upwy=f(1j,,), dla

wszystkich badanych uktadow.
Uwaga: wspolczynnik stabilizacji obliczy¢ tylko dla zakresu stabilizacji napi¢cia wyjsciowego
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