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MIKROPROCESOROWY SYSTEM NADZORU ZWIERZAT

Wprowadzenie

Celem gtownym pracy inzynierskiej jest ukazanie procesu projektowania,
wdrazania oraz testowania mikroprocesorowego systemu nhadzoru zwierzat,
opartego na aplikacjach przegladarkowej oraz mobilnej i wspotpracujacego z
Raspberry Pi 3 model B.

Niniejszy projekt prezentuje mozliwosci integracji roznych technologii w celu
stworzenia spojnego i wszechstronnego systemu o wielu warstwach
funkcjonalnosci, ktory umozliwia nie tylko monitorowanie i dokumentowanie
aktywnosci zwierzat, ale takze wykrywanie nieprawidtowosci oraz wysytanie
alertow w trakcie nieobecnosci opiekuna w domu.

Innowacyjng i wyrozniajacg cechg tego systemu jest zaimplementowana funkcja
rozrywki i treningu za pomocg zdalnie sterowanego podajnika smakotykow oraz
fizycznego przycisku.

2ELERIE

Przed przystgpieniem do realizacji projektu, dokonano wielu szczegétowych
analiz rozwigzan sprzetowych i programowych, takich jak przeglad powszechnie
dostepnych na rynku rozwigzan, parametrow komputerow SBC moggacych petnic
role sterownika systemu, a takze czujnikdw oraz elementow wykonawczych,
mogacych zapewni¢ zgodnos¢ z wymaganiami i realizacje okreslonych
funkcjonalnosci.
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Rys. 1. Wyglad kompletnego urzadzenia.

Oprocz wyboru odpowiednich sprzetowych rozwigzan, konieczna byto rowniez
konfiguracja oraz opracowanie dedykowanego oprogramowania, ktore pozwolito
na automatyzacje procesoOw i realizacje okreslonych funkcjonalnosci.
Oprogramowanie to zostato opracowane przy uzyciu technologii, takich jak JSON
i APl do komunikacji z innymi platformami, a do sterowania poszczegolnymi
komponentami systemu wykorzystano jezyki Python i Lua.
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Rys. 2. Podglad obrazu z kamery w przegladarce.

Po uruchomieniu systemu okreslono cele i zakres testow oraz wybrano

odpowiednie narzedzia i metody ich przeprowadzenia, a nastepnie wykonano

nastepujgce testy:

 Testy jednostkowe, w celu weryfikacji czy poszczegdlne elementy systemu
dziatajg prawidtowo bez uwzglednienia ich wspotpracy z pozostatymi
modutami.

e Testy integracyjne, w celu sprawdzenia, jak poszczegdlne elementy systemu
wspotpracujg zarowno ze sobg, jak i z zastosowanymi platformami, takimi jak:

 Testy wydajnosciowe, sieci oraz poboru energii, w celu sprawdzenia jak
system radzi sobie pod roznym wariantami obcigzenia.
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Rys. 3. Badanie obcigzenia CPU.

Przeprowadzone testy potwierdzity poprawnos¢ dziatania poszczegodlnych
elementow systemu oraz ich wspotpracy ze sobg, a takze to, ze system spetnia
oczekiwania pod katem wydajnosci, efektywnosci energetycznej i predkosci
przesytu. Ponadto, ocena jakosci danych pozwolita na kalibracje niektorych
czujnikow i pomiar z wiekszg doktadnoscia.

Efektem koncowym jest kompletny i dziatajgcy system nadzoru zwierzat, ktory
zostat zrealizowany zgodnie z zatozonym projektem i spetnia stawiane przed nim
wymagania.

Whioski

Wykonany system nadzoru zwierzat charakteryzuje sie duzg uniwersalnoscia.
Mozliwy jest jego jest rozw0j i integracja w sSwiecie 10T, ze wzgledu chociazby na
jego wysoka skalowalnos¢, a jego elastycznos¢ umozliwia tatwg rozbudowe o
kolejne funkcjonalnosci. Przyktadami moga byc¢: wykorzystanie systemu na
wiekszg skale w schroniskach, hodowlach czy ogrodach zoologicznych lub
dostosowanie go do innych gatunkow zwierzat.
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