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SPRAWOZDANIE Z CWICZENIA LABORATORYJNEGO

Temat: Badanie Algorytmow Analizy Statopragdowej i Czasowej

1. KONSTRUKCJA ROWNANIA MACIERZOWEGO

Zadanie 1.

v’ Zapozna¢ sie z formatem zapisu danych w pliku /R.cir, a nastepnie przeanalizowaé dziatanie
programu Macierz.m i przedstawi¢ wyniki obliczen.
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v’ Zwiekszy¢ funkcjonalno$¢ programu Macierz.m tak, aby wyznaczat odpowiedz réwniez dla wy-
muszenia zrodtem napieciowym. Do testéw stworzy¢ plik tekstowy UR.cir opisujgcy szeregowe
potgczenie zrodta napieciowego U =12V oraz rezystorow R1 =3 kQ i R2=1kQ. Przedstawi¢
listing pliku UR.cir i odpowiadajgcy mu schemat ideowy oraz wyniki obliczen.

Plik UR.cir : Schemat: Wyniki obliczen:
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2. ANALIZA UKLADU NIELINIOWEGO

Zadanie 2.

v Napisa¢ program i zbada¢ zbieznos$¢ algorytmu Newtona-Raphsona dla nastepujgcych wartosci
napiecia poczgtkowego diody: Uso [V]=-1, 0, 0.3, 0.5, 0.7, 1, 2, 7.
Zwroéci¢ uwage na komunikaty programu Matlab w przypadku duzych wartosci napiecia poczat-
kowego diody. Jakie sg tego powody?
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Przedstawic¢ wyniki obliczen.

Udo

Uq

liczba iteraciji

-1.0

0.0

0.3

0.5

0.7

1.0

2.0

7.0

v Wprowadzi¢ do napisanego programu ograniczenie, ktére pozwoli na uzyskanie rozwigzania przy
duzych wartosciach napie¢ na diodzie. Przedstawi¢ koncepcje rozwigzania problemu i wyniki

obliczen po zastosowaniu modyfikaciji.
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3. ANALIZA CZASOWA UKLADU LINIOWEGO METODAMI EULERA, TRAPEZOW | GEARA
Zadanie 3.

» Zapoznac sie z kodem programu Tran_I.m. Do symulacji wykorzystac¢ plik RC.cir. Narysowaé
schemat obwodu zdefiniowanego w pliku RC.cir oraz przebieg Uci. Oszacowac¢ (metodg graficz-
ng) statg czasu r tego obwodu.

Plik RC.cir: Schemat: Wvyniki obliczen:
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» Zwiekszy¢ funkcjonalnos¢ programu Tran_I.m tak, aby zapewnit mozliwos¢ analizy obwodow
zawierajgcych réwniez cewki. Zmodyfikowany program przetestowac¢ wykorzystujgc plik RL.cir.
Narysowac schemat obwodu zdefiniowanego w pliku RL.cir oraz przebieg U.1. Oszacowac¢ (me-
todg graficzng) statg czasu r tego obwodu.

Plik RL.cir: Schemat: Wvyniki obliczen:
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Za pomocg programu Comparison.m, zbada¢ wptyw dtugosci kroku na stabilnos¢ algorytmow inter-
polacyjnego, trapezéw i Geara w przypadku analizy obwodu z pliku RLC.cir. Zmieniajgc dlugosc¢ kro-
ku analizy (Step) w zakresie 10-150 us, zaobserwowacé wptyw tego parametru na doktadnosc i stabil-
nos$¢ rozwigzania. Przyjg¢ czas analizy (Span) 5 ms. Program uruchamia¢ z okna komend. Przykta-
dowe polecenie: Comparison(10e-6, 5e-3, ‘RLC.cir’).

Ktory z algorytmdw jest najbardziej doktadny i stabilny? Sformutowac¢ odpowiednie wnioski:
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