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INTEGRACJA ODBIORNIKA GPS I MAPY CYFROWEJ
Z DOPPLEROWSKIM SYSTEMEM LOKALIZACJI
EMITEROW RADIOWYCH

Praca dyplomowa poswigcona jest problematyce z zakresu radiokomunikacji, walki
elektronicznej, programowania i integracji multi-sensorowej. Praca ma charakter praktyczno—
doswiadczalny.

Gtowne zadanie polegato na opracowaniu aplikacji integrujacej poszczegdlnych elementy systemu
lokalizacji zrodet emisji radiowych, w sktad ktorego wchodza: odbiornik radia programowalnego
National Instruments USRP B200mini, odbiornik nawigacji satelitarnej GPS PhidgetGPS 1040 oraz
mapa cyfrowa. Zaproponowana skturktura dopplerowskiego systemu lokalizacyjnego zapewnita jego
autonomiczng pracg¢. Sygnat z odbiornika radiokomunikacyjnego USRP przetwarzany jest przez
czg$¢ aplikacji odpowiedzialnej posrednio — za estymacje dopplerowskiego przesunigcia
czestotliwosci oraz docelowo — za implementacij¢ algorytmu dopplrowskiej metody lokalizacji, ktory
umozliwia okreslanie biezacej pozycji lokalizowanego zrddta sygnatu. Autorska aplikacja
opracowana w $rodowiskach programistyczych MATLAB 1 RAD Studio odpowiada réwniez za
sterowanie odbiornikiem USRP, odczyt danych o aktualnej pozycji i predkosci odbiornika
PhidgetGPS 1040 oraz wizualizacj¢ wynikow na mapie cyfrowej. Mapa wyswietlana w graficznym
interfejsie uzytkownika umozliwia wizualizacj¢ biezacej pozycji mobilnego systemu lokalizacyjnego
oraz estymowanej pozycji emitera radiowego. Zasadnicza trudno$¢ wystepujaca przy realizacji celu
pracy wynikata z potrzeby zréwnoleglenia analizy i przetwarzania sygnalow z dwdch odbiornikow
oraz wyswietlania wynikow na mapie cyfrowej w czasie rzeczywistym.

W dalszej czgsci pracy, zawarto autorska metodyke realizacji badan testowych zintegrowanego
systemu lokalizacji dopplerowskiej, przedstawiono wyniki praktycznie przeprowadzenych pomiaréw
oraz dokonano podsumowania pracy. Wyniki wstgpnych testéw udowodnity duza dokladnosé
estymacji potozenia lokalizowanego obiektu. Jednoczes$nie, przeprowadzone badania pokazaly
potencjalne kierunki polepszenia dziatania aplikacji, algorytmu lokalizacji oraz calego systemu

dopplerowskiego, co bedzie przedmiotem dalszych prac badawczych autora pracy.



